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Definición del sistema
I.    Leyes de Newton

II.   Cinemática

III.  Dinámica
Sist. de partículas

Definiciones
1ra ley
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3ra ley
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Acción / reacción

fuerzas inerciales

La resultante de fuerzas externas es igual 
a la resultante de las fuerzas inerciales o 
igual al cambio de la cantidad lineal de 
movimiento del sistema
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Acción / reacción

El momento de la fuerzas externas 
es igual al momento de las fuerzas 
inerciales respecto a un mismo 
punto p
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